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Obecné zobrazovaci rovnici pro elipsoid:
X=n-\

Y =f(p)
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Obecné zobrazovaci rovnici pro elipsoid:
X=n-\

Y =f(p)

A pro kouli:
X=n-V

Y = £(U)

n volime podle rovnobézky, kterd se nema zkreslovat - napt¥.
n=R.
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Valcové zobrazeni:
@ Ekvidistantni - Plate Cerrée
@ Konfomni - Mercatorovo

@ Ekvivalentni - Lamberovo
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Ekvidistantni zobrazeni:
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Ekvidistantni zobrazeni:

X=RcoslUy- -V
Y=R-U
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Konformni zobr. -
Ekvivalentni zobrazeni -

rcartorovo zobrazenf
Lambertovo zobrazeni

Ekvidistantni zobrazeni:

m ——dy =1
P RdU

X=RcoslUy- -V

Y=R-U
Zkresleni:
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P¥iklad ekvidistantni valcové zobrazeni v transverz. poloze -
Cassiniho zobrazeni (18.st) - zobrazeni Sou¥adnicového systému
stabilniho katastru:
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P¥iklad ekvidistantni valcové zobrazeni v transverz. poloze -

Cassiniho zobrazeni (18.st) - zobrazeni Sou¥adnicového systému
stabilniho katastru:
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P¥iklad ekvidistantni valcové zobrazeni v transverz. poloze -

Cassiniho zobrazeni (18.st) - zobrazeni Sou¥adnicového systému
stabilniho katastru:

X=R-V
Y=R-U
Zkreslent: 1
mp:l’mr:P:cosU
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Konformni zobrazeni

dY n
RdU  RcosU
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Konformni zobrazeni

ay n
RdU ~ RcosU
Pro nezkreslenou rovnob&zku Uy plati:

n = Rcos Uy
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Po integraci:
X =RcoslUy- -V

Y = Rcos Up - Intan %+—
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Po integraci:
X =RcoslUy- -V
0

V)
Y = Rcos Up - Intan §+Z

cos Uy
Mr = Mp = cos U



ambertovo zobrazeni
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Mercartorovo zobrazeni:
@ Loxodromy jsou pFimky

@ Mercartorovo zobrazeni pouzivaji GoogleMaps
http://maps.google.cz/


http://maps.google.cz/
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Ekvivalentni zobrazeni
Pro nezkreslenou rovnobézku Up:

dY coslp 1
RdU cosU
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Po integraci:
X =Rcoslp -V

sin U
cos Up
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Figure : Transverzalni ekvivalentni Lambertovo zobrazeni
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Mercartorovo zobrazeni v transverzalni poloze
e Gausovo zobrazeni (S-42)
@ Zobrazeni UTM
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