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1 Uvod

Roboticky systém da Vinci je jednim z mala chirurgickych systému a
predstavuje jednu z nejpokrocilejsich technologii v oblasti roboticky asisto-
vané chirurgie, je dokonce povazovan za nejlepsi chirurgicky systém v ob-
lasti klasické chirurgie, laparoskopie, urologie a gynekologie. Vyvinula jej
spolecnost Intuitive Surgical s cilem umoznit minimélné invazivni zakroky,
které jsou presné, bezpecné a umoznuji rychlejsi zotaveni pacienta.

2 Historie

Systém da Vinci byl poprvé uveden na trh v roce 2000 a od té doby
byl pouzit pii vice nez 10 miliénech operaci po celém svété. Do roku 2021
bylo instalovano pres 6 tisic systému. Nazev da Vinci vznikl jako odkaz na
Leonarda da Vinci, jehoz anatomické studie a mechanické ndvrhy inspirovaly
vyvoj tohoto systému.

3 Systém

3.1 Verze

Existuje nékolik verzi chirurgického systému da Vinci, které jsou ptizptisobeny
ruznym typum zakroku. Nejnovéjsim a nejpokrocilejsim modelem je Da Vinci
5, ktery prinasi vice nez 150 technologickych inovaci véetné vyssiho vypocetniho
vykonu a moznosti datové analyzy pro zlepseni chirurgickych postup, oproti
predeslému modelu.

Dalsimi verzemi systému jsou Da Vinci Xi, coz je univerzalni platforma,
ktera umoznuje Siroky anatomicky pristup, poté Da Vinci SP, ktery je
vyuzivan k zédkrokum s jednim pristupovym bodem, a jako posledni verze
systému Da Vinci X, ktery je cenové dostupnéjsi variantou.

3.2 Klicové vlastnosti

Nejvétsi vyhodou systému da Vinci je schopnost minimalizovat invazivitu
zakroku tim, Ze jsou operace provadény poze skrz nékolik malych tezu. To
snizuje riziko komplikaci jako je infekce, nebo nadmérné krvaceni a umoznuje
rychlejsi hojeni, tudiz kratsi dobu hospitalizace.



Systém je vybaven robotickymi rameny, ktera pfesné napodobuji pohyby
lidské ruky, avsak s vétsi stabilitou a presnosti. Oproti lidskym rukou maji
také vyhodu ve vétsi mobilité ”zapésti”, coz umoznuje provadét zakroky,
které by byly bud obtizné, nebo nerealizovatelné.

Kazdy chirurgicky systém da Vinci je vybaven zobrazovacim systémem s
trojrozmérnym obrazem a vysokym rozliSenim, ktery umoznuje detailni po-
hled na operaé¢ni pole. To poméhd chirurgum ptesné indentifikovat struktury
a provadét slozité zakroky.

3.3 Slozeni

Kazdy systém da Vinci se skldda ze tii hlavnich komponentu:

1. Chirurgicka konzole

Chirurg zde sedi a ovlada roboticka ramena pomoci malych joystick,
které prenasi pohyby rukou chirurga na robotické nastroje s velmi vy-
sokou presnosti.

2. Pacientsky vozik

Vozik umistény vedle pacienta, obsahujici robotickd ramena, kterda ma-
nipuluji s nastroji a kamerou.

3. Zobrazovaci systém

Tento komponent je soucéasti konzole, u které chirurg sedi a kouka do
monitoru zobrazovaciho systému. Poskytuje mu trojrozmérny zvétseny
obraz ve vysokém rozliSeni, diky kterému ma chirurg béhem operace
veétsi prehled.

4 Systémy da Vinci v CR

V roce 2005 byl prvni roboticky systém da Vinci instalovan v Nemocnici
Na Homolce v Praze. Od té doby se robotické systémy rozsitily do dalsich ne-
mocnic po celém Cesku. Mezi nejvyznamnéjsi centra patif napiiklad Fakultni
nemocnice Olomouc, Fakultni nemocnice Hradec Kralové a Fakultni nemoc-
nice Brno. K podzimu roku 2023 byl instalovan druhy chirurgicky systém Da
Vinci ve Fakultni nemocnici Hradec Kralové, ktery byl v té dobé dvacatym
robotem v Cesku.
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