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1 Zivotopis

1.1 zivot a vzdélani

Schmidt Rodney Albert, jr. se narodil v roce 1945 v Spojenych statech
americkych a studoval na stanfordské univerzité v Californii v Spojenych
statech americkych. Dostudoval doktorat v Oboru elektrotechnika. Svou di-
plomovou préaci Studie ovladani pocitacem fizeného vozidla v redlném case
délal pod dozorem poradce John McCarthyho.

2 Projekty

2.1 Studie ovladani pocitacem rizeného vozidla v realném
case

Tento vyzkum probihal v obdobi mezi roky 1967 - 1971. Pii této stu-
dii se zacalo se tfemi hlavnimi predpoklady. Nebyla by nutna zadna uprava
vozovky, kazdy automobil by byl individualné automatizovany a piimo by
vnimal a zpracovaval vSechny informace potfebné k provozu a kazdy au-
tomobil by byl schopen zcela bezpilotniho provozu. Tyto predpoklady byly
vybrany tak, aby zarucily, ze studie bude zvazovat praktické vyuziti. Béhem
prubéhu studie se ukazalo, ze stavajici vyzkum nebyl dostacujici k tomu,aby
umoznil definici takového systému a proto se smér této diplomové préace
zameéril na ziskani lepsiho porozumeéni ve trech kritickych oblastech fizeni:
fizeni, navigace a vyhybani se incidentim. Vzhledem k omezenim casu a
penéz se uroven vysSetfovani v jednotlivych oblastech lisila. Hlavni duraz byl
kladen na tizeni a navigaci. Tato prace zahrnovala navrh a konstrukci experi-
mentalniho systému vcetné prototypu vozidla. Tento Experimentalni systém
umoznil ovérit algoritmické predpoklady, zajistit, aby nebyly ptfehlédnuty
zadné kritické problémy a kvantifikovat hardwarové a softwarové pozadavky.
Schmidt tuto diplomovou praci dokoncil v roce 1971 a podarilo se mu primét
vozik, aby za kontrolovanych svételnych podminek automaticky sledoval kon-
trastni bilou ¢dru rychlosti priblizné 1,3 km/h.



2.2 Minimum-norm Multivariable State Space Cont-
roller Design by Pole Shifting

Tato prace se zajimala tidicimi signaly v uzavienych systémech. Tyto
signdly jsou omezeny omezenimi systému.Problém je takovy, ze kdyz jsou
amplitudy fidicich signala prilis velké, muze se systém stat nelinedrnim. Exis-
tuji dva zpusoby jak dosdhnout malé amplitudy. Jeden je vypocet urcitych
polu, které je tieba v uzavieném systému zafixovat,a to poté vede k malym
ziskum regulatoru a malé amplitudy. Druhy zpusob je feSeni rovnic prirazeni
poli podle minimalni normy. Otézka fesena v tomto ¢lanku znéla, zda by bylo
mozné kombinaci obou uvedenych zpusobu ziskat mensi zisky reguldtoru, nez
jakych se dosahuje pouze jednou metodou. Jako pozitivni vysledek vyzkumu
je v navrzena nova metoda, kterd kombinuje vyhody obou zpusobu.

2.3 Hledani snéhovych plott v horském terénu

Tato prace se skladala z sérii testu pro kontrolu hromadéni snéhu ve vyso-
kohorskych oblasti Colorada , které umoznily lepsi pochopeni vlivu okolniho
terénu na kontrolu snéhovych zavéji pomoci zabran. Tato série testu se
zajimala jak se snih chové pii pouzity zdbran v ruznych podminkéach a sklada
se z péti prikladu.

Snéhovy plot na rovhomérném navétrném svahu
Snéhovy plot na rovném zavétrném svahu

snéhovy plot na zavétrné strané zaobleného hiebene
Snéhovy plot na ostrém hiebeni

Plot umistény na prelomu vodorovného a svislého svahu
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Zavery této prace jsou:

1. | Argumenty o tlakovém gradientu a néktera méreni v terénu podpo-
ruji myslenku, ze existuje optimalni konfigurace terénu pro akumu-
laci snéhu. V soucasné dobé nejsou k dispozici dostateéné informace,
aby bylo mozné urcit, o jakou konfiguraci by se mélo jednat.

2. | Ploty umisténé v oblastech s neptiznivym tlakovym gradientem se
obvykle zasypou snéhovou zavéji. Tyto ploty by meély byt bud
navrzeny tak, aby odolaly usazovani snéhu, nebo by mély byt
premistény do blizkosti zacatku neptiznivého tlakového gradientu.
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